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（140500）智能科学与技术（全日制） 

（学制 4年，授予   工学   博士学位） 

一、培养目标 

本学科培养的研究生应拥护中国共产党的领导，热爱祖国，遵纪守法，具有服务国家和人

民的高度社会责任感、良好的职业道德和创业精神、科学严谨和求真务实的学习态度和工作作

风，德智体美劳全面发展，身心健康。学术学位博士研究生应掌握本学科坚实宽广的基础理论

和系统深入的专业知识，掌握科学研究的基本技能和方法，了解所从事研究方向的国内外发展

动态，具有独立从事科学研究和专门技术工作的能力，在科学或专门技术上能做出创造性的成

果；至少掌握一门外国语。 

二、主要研究方向 

1. 智能机器人与无人系统 

2. 机器智能与群体智能 

3. 复杂智能系统理论及应用 

4. 先进控制与智能优化 

5. 自然语言处理与大模型 

6. 机器学习与智能计算 

三、培养方式 

全日制脱产学习，采用课堂教学、学术讨论和科研训练等相结合的培养方式。 

四、学制及修业年限 

博士研究生的基本修业年限一般为 4 年，最长修业年限为基本修业年限延长 2 年。 

五、课程设置与学分要求：  

专业培养方案课程设置与学分要求 

类 课程编码 课程名称 总 学 授课 授课方式 开课 
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别 学 

时 

分 学期 单位 

代码 

必 

修 

课 

90011203 中国马克思主义与当代 54 2 1 讲授 120 

90011101 第一外国语（英语） 90 2 1、2 讲授 100 

03321003 研究生学术规范与论文写作指导课程 16 1 1 讲授 033 

03322506 模糊系统与控制 32 2 2 讲授 033 

03322618 机器学习 32 2 1 讲授 033 

03311601 控制科学专题研究报告（1） 16 1 1 报告讨论 033 

03311602 控制科学专题研究报告（2） 16 1 2 报告讨论 033 

选 

修 

课 

 第二外国语  2 1 讲授 100 

 体育 34 0 1、2 讲授  

90052002 创新思维与创业实验 16 1 1、2 在线课程 900 

03361001 人工智能技术 32 2 2 讲授 033 

03312614 机器人高级技术 32 2 1 讲授、讨论 033 

03321001 信息科学前沿 64 2 1 报告 033 

03321004 专业数学基础（B） 48 3 1 讲授 033 

03321101 建模与辨识 48 3 1 讲授 033 

03321102 随机过程 48 3 2 讲授 033 

03321602 线性系统理论 48 3 1 讲授 033 

03321604 决策支持系统 48 3 1 讲授 033 

03321605 运筹学与最优化 48 3 2 讲授 033 

03322108 自适应控制理论及应用讨论班Ⅰ 32 1 1 讨论 033 

03322109 自适应控制理论及应用讨论班Ⅱ 32 1 2 讨论 033 

03322111 智能预测控制 32 2 1 讲授 033 

03322112 医疗康复机器人 48 3 2 讲授 033 

03322113 强化学习基本原理 32 2 1 讲授 033 

03322501 数字信号处理 48 3 2 讲授 033 

03322607 深度神经网络 32 2 2 讲授 033 

03322611 机器人视觉控制 32 2 1 讲授、讨论 033 

03322617 微系统的虚拟现实讨论班 32 1 2 讨论 033 

03322619 计算机视觉 32 2 1 讲授 033 

03322620 生物启发计算 32 2 1 讲授 033 

03322621 三维数据场可视化讨论班 32 1 1 讨论 033 

03322624 飞行器导航、制导与控制方法与技术 32 2 2 讲授 033 

03322627 智能化软件测试 32 2 1 讲授 033 

03322628 集群智能控制 32 2 2 讲授 033 

03322631 基于李雅普诺夫方法的非线性控制 32 2 2 讲授 033 

03322632 移动机器人运动规划与控制 32 2 1 讲授 033 

03362001 飞行机器人感知、规划与控制 32 2 2 讲授 033 

03362002 惯性导航技术 32 2 2 讲授 033 
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03362003 微纳操作机器人系统及应用 32 2 1 讲授 033 

03362004 神经网络控制 32 2 1 讲授 033 

03322700 智能导航传感器与测控技术 32 2 1 讲授 033 

03331203 高级智能算法 32 2 2 讲授 033 

03332301 自适应控制 32 2 2 讲授 033 

03331009 无人飞行系统设计 32 2 1 讲授 033 

03331010 低空飞行器动力学建模 32 2 1 讲授 033 

本专业毕业学分要求 

总学分要求 校公共必修课 专业必修课 专业选修课 其他学分 

≥12 学分 4 学分 7 学分 ≥1学分  

说明：体育作为选修课，不计入研究生完成课程学习所取得的总学分。 

六、培养环节（可包含资格考试、开题报告、中期考核、学术活动或科研训练、基本文

献阅读书目、论文预审、预答辩等） 

1. 开题报告（必修） 

按照《南开大学研究生资格考试、开题报告及中期考核管理指导意见(试行)》（南研字〔2024〕

5 号）等学校、学院相关规定执行。 

2. 中期考核（必修） 

按照《南开大学研究生资格考试、开题报告及中期考核管理指导意见(试行)》（南研字〔2024〕

5 号）等学校、学院相关规定执行。 

3. 资格考试（必修） 

按照《南开大学研究生资格考试、开题报告及中期考核管理指导意见(试行)》（南研字〔2024〕

5 号）等学校、学院相关规定执行。 

七、毕业标准及申请学位成果要求 

1. 毕业标准 

按照《南开大学研究生学则》（南发字〔2024〕72 号）等学校、学院相关规定执行。 

2. 申请学位成果要求 

按照《南开大学博士研究生申请学位成果要求指导意见》（南发字〔2023〕171 号）、《南

开大学研究生学位授予相关争议复核办法》（南研字〔2025〕4 号）、《控制科学与工程（含运

筹学与控制论）学位评定分委员会学术学位博士研究生申请学位成果细则》、《控制科学与工
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程（含运筹学与控制论）分委员会四年制博士研究生提前毕业申请学位成果要求》等学校、学

院相关规定执行。 

八、学位论文 

1. 论文基本要求 

按照《南开大学研究生学位论文写作规范（2025版）》等学校、学院相关规定执行。 

2. 论文评阅 

按照《南开大学博士学位论文及实践成果评审工作实施办法》（南研字〔2025〕1 号）等学

校、学院相关规定执行。 

3. 论文答辩 

按照《南开大学研究生答辩工作管理规定》（南研字〔2025〕3 号）等学校、学院相关规定

执行。 


